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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

ST -1- 0.3.

ROBOTY ROZBIORKOWE

Oznaczenia kodu wedtug Wspdlnego Stownika Zamowien (CPV)

Kod CPV 45100000 - 8
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Najwazniejsze oznaczenia i skroty:

ST — Specyfikacja Techniczna
SST — Szczegbdtowa Specyfikacja Techniczna
PZJ — Program Zabezpieczenia Jakos$ci
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej SST sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru roboét rozbiorkowych w ramach zadania ,,Budowa
systemu gospodarki scickowej dla aglomeracji Dobromierz — FAZA 1.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych SST
Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i
majace na celu wykonanie rozbidrek wystepujacych przy realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

W zakres tych robot wchodza:

- rozebranie nawierzchni z mas mineralno-bitumicznych gr. 4cm (mechanicznie) z
odwozem materiatu i gruzu na sktadowisko ,

- rozebranie podbudowy z mas mineralno-bitumicznych gr. 8cm (mechanicznie) z
odwozem jak wyzej,

- rozebranie podbudowy z kruszywa gr. 15 cm (mechanicznie) z odwozem jak
WYyZej.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza wykonania rozbiérek nawierzchni
przed realizacja robot montazowych kolektora kanalizacji sanitarnej biegnacego od
projektowanego osiedla domkéw jednorodzinnych w Dobromierzu do projektowanej
oczyszczalni $ciekOw ponizej miejscowosci Serwindw.

Roboty rozbiorkowe nawierzchni beda zwiazane z wykonaniem kolektora kanalizacji
sanitarnej, ktory bedzie realizowany zgodnie z nizej] wymienionymi dokumentacjami
projektowymi :

a) “PROJEKT BUDOWLANY WRAZ Z PROJEKTEM ZAGOSPODAROWANIA
TERENU INWESTYCJI POD NAZWA : “Budowa infrastruktury technicznej w
Dobromierzu — kolektor kanalizacji sanitarnej z osiedla domkéw jednorodzinnych
do oczyszczalni $ciekow*, sporzadzona przez “DRO-INSTAL” PRACOWNIA
PROJEKTOWANIA I NADZORU z Dzierzoniowa, w czerwcu 2001 roku.

b) “PROJEKT BUDOWLANO WYKONAWCZY DLA INWESTYCIJI POD NAZWA
: Budowa sieci kanalizacji sanitarnej wraz z przytaczami oraz oczyszczalni $ciekow
w  Dobromierzu”, sporzadzona przez “DRO-INSTAL” PRACOWNIA
PROJEKTOWANIA I NADZORU z Dzierzoniowa, w styczniu 2007 roku.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA- TOM I - ROBOTY ROZBIORKOWE 74

Nazwa Zadania: “Budowa systemu gospodarki $cickowej dla aglomeracji Dobromierz FAZA 1”.



4

INSTYTUT ZARZADZANIA | SAMORZADNOSCI®

1.4. Okreslenia podstawowe, definicje
Okres$lenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi
normami technicznymi ( PN 1 EN-PN ), wytycznymi 1 postanowieniami Kontraktu.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonania robot, ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, SST 1 poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

2.1. Przy wykonywaniu robdt bedacych przedmiotem niniejszej Specyfikacji materialy
nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprze¢tu podano w ST-1-0.0. Kod CPV 45000000-7
»Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Do wykonania robot bedacych przedmiotem niniejszej SST stosowacé nastepujacy,
sprawny technicznie i zaakceptowany przez Inzyniera Kontraktu, sprzet:
- sprez. pow. spal. 4-5 m?*/min ,
- roéwniarka samojezdna 74 kW ,
- zrywarka przyczepna,

3.3.Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ i srodowisko wykonywanych robot.

3.4.Sprz¢t uzywany do realizacji robot powinien by¢ zgodny z ustaleniami SST, PZJ oraz
projektu organizacji robot, ktory uzyskat akceptacje Inzyniera Kontraktu.

3.5.Wykonawca dostarczy Inzynierowi Kontraktu kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

4. TRANSPORT.

4.2.0go6lne wymagania dotyczace transportu podane zostaly w ST-1-0.0. Kod CPV
45000000-7 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.

4.3.Do transportu materialdow z rozbidrki nalezy stosowaé sprawne technicznie 1
zaakceptowane prze Inzyniera Kontraktu $rodki transportu

4.4.Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore
nie wplyna niekorzystnie na jako$¢ robét. Srodki transportu winny byé zgodne z
ustaleniami SST, PZJ oraz projektu organizacji robot, ktory uzyskat akceptacje
Inzyniera Kontraktu.
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4.5.Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spelnia¢ wymagania przepisoOw
ruchu drogowego (kotowego, szynowego, wodnego) tak pod wzgledem formalnym jak
1 rzeczowym.

4.6.Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podane zostaly w ST-I- 0.0. Kod
CPV 45000000-7 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 5.

5.1.1. Wykonawca jest odpowiedzialny za zorganizowanie procesu budowy oraz za
prowadzenie robdot i dokumentacji budowy zgodnie z wymaganiami Prawa
Budowlanego, Norm Technicznych, decyzji udzielajacej pozwolenia na budowe,
przepisow bezpieczenstwa oraz postanowien Kontraktu.

5.2. Roboty przygotowawcze
Przed przystapieniem do robot rozbiérkowych nalezy:
- teren ogrodzi¢ i oznakowa¢ zgodnie z wymogami BHP,
- zabezpieczy¢ lub usuna¢ istniejace w terenie urzadzenia techniczne i roslinnos¢,
- zabezpieczy¢ obiekty chronione prawem,
- oznakowac roboty prowadzone w pasie drogowym,

5.3. Roboty rozbiorkowe
Roboty prowadzi¢ zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
06.02.2003 r. (Dz.U. Nr47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania rob6t budowlanych.

5.3.1. Roboty rozbiorkowe w pasie drogowym

Rozpoczgcie robot rozbidrkowych jest uwarunkowane uzyskaniem wymaganych
dokumentow organizacji ruchu drogowego na czas robot. Niezbedne oznakowanie
nalezy zabudowaé¢ w pasie drogowym zgodnie z zatwierdzonym projektem
organizacji ruchu 1 obowiazujacymi przepisami ruchu drogowego.

Roboty rozbidorkowe nalezy wykona¢ rgcznie odpowiednim, sprawnym technicznie
sprzetem mechanicznym z zachowaniem ostroznosci.

Elementy zabudowy pasa drogowego nie podlegajace rozbidrce a zlokalizowane w
rejonie robot rozbidrkowych nalezy odpowiednio zabezpieczyc.

Gruz i materiaty drobnicowe nalezy usuwac z rejonu robot na biezaco, wywozac na
wskazane sktadowisko odpadow.

Przed przystapieniem do robot nalezy zidentyfikowac istniejace uzbrojenie terenu i
odpowiednio je zabezpieczy¢ i w przypadku konieczno$ci odlaczy¢ przeptyw
mediow ( prad elektryczny, woda, $cieki ).

SPECYFIKACJA TECHNICZNA- TOM I - ROBOTY ROZBIORKOWE 76

Nazwa Zadania: “Budowa systemu gospodarki $cickowej dla aglomeracji Dobromierz FAZA 1”.



4

INSTYTUT ZARZADZANIA | SAMORZADNOSCI®

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot:
a) Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot, sprzetu i Srodkéw transportu
podano w ST-I- 0.0. Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 6,
b) Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrole jako$ci robdt, materialow i
urzadzen,
c¢) Wykonawca zapewni odpowiedni system i §rodki techniczne do kontroli jakos$ci
robot ( zgodnie z PZJ ) na terenie 1 poza Placem Budowy,

7.  OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady i wymagania dotyczace obmiaru robot podano w ST-I- 0.0. Kod
CPV 45000000-7 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 7.

7.2. Roboty objgte niniejsza SST obmierza si¢ w nastgpujacych jednostkach miary:
m?2 - rozebranie nawierzchni,

7.3. Obmiar robot okresla 1lo$¢ wykonanych rob6t zgodnie z postanowieniami Kontraktu.

7.4. Wszystkie urzadzenia 1 sprzet pomiarowy stosowane do obmiaru robot podlegaja
akceptacji Inzyniera Kontraktu i musza posiada¢ wazne certyfikaty legalizacji.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robét i ich przyjecia podano w ST-I- 0.0. Kod CPV
45000000-7 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 8.

8.2. Celem odbioru robot jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego
wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci, jako$ci 1 wartosci.

8.3. Gotowo$¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy.

8.4. Wszystkie roboty objete niniejsza Specyfikacja podlegaja zasadom odbioru robodt
zanikajacych.

8.5. Odbidr jest potwierdzeniem wykonania robot zgodnie z postanowieniami Kontraktu
oraz obowiazujacymi Normami Technicznymi ( PN, EN-PN ).

9.  PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ogdlne wymagania dotyczace platnosci podano w ST-1-0.0. Kod CPV 45000000-
7 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.
Platno$¢ za jednostke¢ obmiarowa roboty nalezy przyjmowaé zgodnie z
postanowieniami Kontraktu, obmiarem robot, oceng jakosci wykonania robot.
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9.2. Zgodnie z postanowieniami Kontraktu nalezy wykonac¢ zakres robdt wymieniony w p.

1.3. niniejszej SST.

9.3 Cena wykonania robdét obejmuje:

a) rozebranie nawierzchni z mas mineralno-bitumicznych gr. 4cm (mechanicznie) z
odwozem materiatu i gruzu na sktadowisko,

b) rozebranie podbudowy z mas mineralno-bitumicznych gr. 8cm (mechanicznie) z
odwozem jak wyzej,

¢) rozebranie podbudowy z kruszywa gr. 15 cm (mechanicznie) z odwozem jak wyzej,

d) zabezpieczenie lub usunigcie istniejacych w terenie urzadzen technicznych i
roslinnosci,

e) usunigcie rumowisk, wysypisk odpadow z terenu robot,

f) zabezpieczenie obiektoéw chronionych prawem,

g) oznakowanie prowadzonych robo6t w pasie drogowym,

h) dostarczenie sprz¢tu i urzadzen oraz ich sktadowanie,

1) optaty zwiazane z dzierzawa terenéw skladowisk tymczasowych gruntow i
materialow,

j) oplaty zwiazane z przyjgciem gruntow, gruzu i odpadoéw na wysypisku komunalnym
wraz z ich ewentualna utylizacja,

k) uporzadkowanie Placu Budowy po robotach,

1) koszt zajecia pasa drogowego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ustawy

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (jednolity tekst Dz.U. Nr
89,p0z.414, Dz.U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z pdzn. zm.:Dz.U. z 2004r. Nr 6,poz.
41, Nr 92, poz. 881, Nr 93, poz. 888, Nr 96, poz. 959).

Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. — Prawo zamowien publicznych (Dz.U. Nr 19, poz.
177).

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrony $rodowiska (Dz. U. Nr 62, poz.
627 z pdzn. zm.).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. — o drogach publicznych (Dz.U. Nr 14,p0z.60 z pdzn.
zm., jednolity tekst Dz. U. z 2004 r. Nr 204, poz. 2086).

10.2. Rozporzadzenia

Rozporzadzenie Ministra Pracy i1 Polityki Spotecznej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. — w
sprawie ogolnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz.
1650).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. — w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych (Dz. U. Nr
47, poz. 401).
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— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. — w sprawie
informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1126).

—  Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004 r. — w sprawie
szczegblowego zakresu 1 formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robot budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego
(Dz. U. Nr 202, poz. 2072).

-~ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2004 r. — zmieniajace
rozporzadzenie w sprawie dziennika budowy, montazu 1 rozbidrki, tablicy
informacyjnej oraz ogloszenia zamawiajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i
ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 198, poz. 2042).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie
rodzajow obiektow budowlanych, przy ktorych realizacji jest wymagane ustanowienie
inspektora nadzoru inwestorskiego (Dz. U. 2001 Nr 138, poz. 1554).

- Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 30 grudnia
1994 r. w sprawie samodzielnych funkcji technicznych w budownictwie (Dz. U. 1995
Nr 8, poz. 38, zmiany: Dz. U. 01-5-42 (art. 59 pkt. 2), 02-134-1130, 03-175-1704)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2003 r. w sprawie

warunkow 1 trybu postepowania dotyczacego rozbiorek oraz zmiany sposobu
uzytkowania obiektu budowlanego (Dz. U. 2003 Nr 120, poz. 1131).

10.3. Inne dokumenty i instrukcje

—  Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych, (tom 1, II,
1, IV, V) Arkady, Warszawa 1989-1990.

—  Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych. Instytut Techniki
Budowlanej, Warszawa 2003.
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